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3x

RS-232

3x

RS-485

Fast

Ethernet

✁�✂✄☎✆✂✝ ✟✞✠✠ RTK

☛ ☞✡✌✍✎✏☎✂ ✂✌☎✄�✄✆✂✑☎✂

(✟✒✓✞✔✠✠/GPS L1/L2)

✁✕✖

NAND FLASH

256 ✘✗

✓✕✖

SDRAM

64 ✘✗

✓✙ ✟✞✠✠

✘✚ ✟✞✠✠

9...36 ✛

✘✂✝�✍

✜�✍✢✄☛☛✍�

ARM9

400 MIPS

✁�✂✄☎✆✂✝ ✟✞✠✠

(✟✒✓✞✔✠✠/GPS L1)

Микромеханический блок
инерциальных измерений

Система
воздушных
сигналов

Система питания
с гальванической

развязкой
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